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A Zagrozenia i zalecenia montazowe

1. Przed podiaczeniem sprzetu przeczytaj uwaznie niniejsza instrukcje.
2. Upewnij sig, ze podtaczyte$ prawidtowo przewody zasilajace.

Podtaczenie do niewtasciwych zaciskow napiecia 230 VAC

moze spowodowac zniszczenie urzadzenia.

3. Przed podtaczeniem czujnika zaprogramuj rodzaj wejscia (parametr inPu)

4. Nadmierne obcigzenie wyjs¢ przekaznikowych znacznie skraca ich
zywotnos¢ i moze spowodowac sklejenie sie stykow.

5. W celu uzyskania jak najwigkszej odpornosci urzadzenia na zakiocenia
elektromagnetyczne nalezy przestrzegac¢ kilku podstawowych zasad:

- nie zasila¢ urzadzenia z sieci, w ktorej wystepujg silne zaktécenia
impulsowe pochodzace od urzadzen wykonawczych duzej mocy. Jezeli
jest to niemozliwe stosowaé dodatkowe filtry sieciowe (standardowo
regulator posiada wbudowana filtracje sieciowg),

- uziemiac ekrany przewodow czujnikowych jak najblizej regulatora,

- nie prowadzi¢ przewodoéw czujnikowych/sygnatowych w poblizu i
rownolegle do przewodow wysokopradowych. Dzigki temu unika sie
wptywu zakidcen indukowanych przewodzonych.




1. Wstep.

Niniejsza instrukcja dotyczy catej serii regulatorow ER300, tj. ER301,
ER302, ER303, ER304, ER305 i ER314 . Seria ta charakteryzuje sie
jednakowymi cechami dotyczacymi obstugi,a poszczegélne typy réznig
sie jedynie rozmiarami obudéw, danymi montazowymi, wielko$cig
wys$wietlaczy oraz rozmieszczeniem przyciskow i ztgcz. Seria
regulatorow ER300 przeznaczona jest do pomiaréw i regulacji
temperatury lub innych wielkosci fizycznych takich jak: ci$nienie,
wilgotnos¢, potozenie, poziom czy przeptyw, przetworzonych na sygnat
elektryczny. Posiada uniwersalne wejscie pomiarowe obejmujace szeroki
zakres najczesciej spotykanych w przemysle sygnatow i czujnikow
pomiarowych.

Réznorodnos$¢ metod regulacji (ON-OFF, PID) i funkcji dodatkowych
(auto-tuning PID, regulacja nachylenia krzywej grzania/chtodzenia-
rampa, zegar) pozwalajg na stosowanie ER300 w wielu dziedzinach
takich jak: przemyst spozywczy, cieptownictwo, ceramika, hutnictwo,
produkcja tworzyw sztucznych, chtodnictwo, ogrodnictwo oraz w innych
uktadach pomiarowych i regulacyjnych.

2. Wymiary i dane montazowe.
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Rys.2.1. Wymiary dla ER301 (obudowa tablicowa)
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Rys.2.2. Wymiary dla ER302 (obudowa tablicowa)
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Rys.2.3. Wymiary dla ER303 (obudowa tablicowa)
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Rys.2.4. Wymiary dla ER304
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Rys.2.5. Wymiary dla ER305 (na szyne TS35)
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Rys.2.6. Wymiary dla ER314 (obudowa tablicowa)



3. Opis wyprowadzen i schemat elektryczny potaczen.
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Rys.3.2. Opis wyprowadzen dla ER305 i ER301.



Wyjasnienia :
-WZ - wytacznik zasilania,
-B - bezpiecznik zwtoczny 100..250mA/250V
-PK1,PK2 - wyjscia przekaznikowe
- SSR1, SSR2 - wyjscia typu OC NPN 12V/20mA (opcjonalnie)
-V - wejscie pomiarowe dla sygnatéw 0/2..10V oraz 0/1..5V
-mA - wejscie pomiarowe pradowe 0/4..20mA
- wyjscie pradowe 0/4..20mA (opcjonalnie)
-mV - wejscie dla sygnatéw: 0/0,2..1V, 0..300/150/100 mV,
+100mV, +60mV
-TC - wejscie dla czujnikéw termoelektrycznych (termoparowych) :
JLK.E;NR TS, B
- RTD - wejscie dla czujnikow termorezystancyjnych :
Pt100, Pt1000, Ni100, Cu100



4. Opis panelu przedniego (na przyktadzie ER303).

1 - warto$¢ mierzona lub nazwa parametru

eclo ER303 2 - wartos¢ zadana lub wartosé parametru
1| wyswietlacz gy 5 3,4 - diody LED do sygnalizacji stanu wyj$¢:
(LED czerwony) L sterujacego (czerwona)
2 e i pomocniczego (zielona)
34 W{f‘é’g"acz dolny i 5,6 - przyciski przewijania "Down" i "Up"
zwelony) . . .
4 | L 7 - przycisk zatwierdzania "SET"

8 - przycisk menu/powrét "M/E"

5.0BSLUGA URZADZENIA.
5.1. Funkcje przyciskow.

1 - natychmiastowa zmiana warto$ci zadane;j 5P, t'(w trybie normalnej pracy)
2 - wejscie w tryb zmiany warto$ci parametru (edycja parametru)

3 - w trybie wprowadzania hasta PASS. przejécie do nastepnej migajacej cyfry
4 - zatwierdzanie zmian wprowadzonych wartos$ci

1 - natychmiastowy podglad lub zmiana 5P (w trybie normalnej pracy)
2 - zwiekszanie warto$ci parametru
3 - przejscie do kolejnego parametru (przewijanie w gore)

1 - zmniejszanie warto$ci parametru
2 - przejscie do poprzedniego parametru (przewijanie w doét)

1 - przytrzymanie 1,5s - wejscie w tryb programowania parametréw

2 - anulowanie zmian wprowadzonych wartosci (powrét z trybu edycji)
3 - powrét do trybu pomiarowego (normalnej pracy)

4 - przytrzymanie 0,5s - wyjscie z trybu programowania parametrow
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5.2. Programowanie parametréow konfiguracyjnych.

W celu wejscia w tryb programowania parametréow konfiguracyjnych
nalezy wcisng¢ przycisk M/E na ok. 1,5s. Gdy na géornym wyswietlaczu
pojawi sie napis PAS5, woéwczas na dolnym wyswietlaczu nalezy
wprowadzié kod dostepu (firmowo parametr §F -, =1). Jesli§GE -, =0
wcisniecie przycisku M/E na ok. 1,5s powoduje natychmiastowe wejscie
w tryb konfiguracji. Gdy zostanie wprowadzona btedna warto$¢ kodu
dostepu na wyswietlaczach pojawi sie napis ~EHd aonl Y iparametry
beda udostepnione jedynie do odczytu (oprécz parametru §F -, , ktéry
zostanie ukryty). Jezeli w ciggu 1 min nie zostanie stwierdzona aktywnos¢
przyciskéw regulator samoczynnie powraca do trybu normalnej pracy.
Sposob przewijania parametréw oraz dokonywania zmian i powrotu do
trybu normalnej pracy zostat opisany w punkcie 5.1. Funkcje przyciskow.
Wartosci parametréow zapisywane sa w nieulotnej pamigci regulatora.

5.3.0pis parametréw konfiguracyjnych

L.P.| Nazwa Opis Zakres zmian Wartos¢

parametru parametru wartosci firmowa

1 Fuﬁl:. Funkcja regulatora StDP - regulacja zatrzymana.
Wyijscia wytaczone. Na dolnym
wyswietlaczu napis StaoF
Pomiar aktywny.

conk - regulagja ciagta. conk
Wyijscia dziatajg normalnie.

Prol- funkcja rampy.

E [[1E - funkcja zegara (timera).
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L.P.

Nazwa
parametru

Opis
parametru

Zakres zmian
wartosci

Wartos¢
firmowa

E T

Funkcja zegara

SEQP - zatrzymuje regulacie.

conk - nie zatrzymuje regulacii.

cont

Loc.

Blokada nastaw
wartosci zadanych

oF F -wylaczona
SP- | -wczonadla 5F.{
SP-2 -wiaczonadla 5P2

bokh -waczonadla 5P 1 i 5P

ofF

inPu

Rodzaj wejscia

| - _{-termopara typu J (-200..1
E c - }- -termopara typu K (-150..1
k - E -termopara typu E (-180..1

180°C)
350°C
000°C

- -termopara typu N (-180..1300°C
Ec-n

L - -termoparatypu R (0.1

L - - |- -termopara typu T (-180 ..

Ec-5-termoparatypu S (0.1

L - 5 -termopara typu B ( 260..1

PL |-Pt100 (-200 .

PE 10- Pt1000 (-200 ..
A - Ni100 ( -60
£ - Cu100 (-10

0-20- liniowe 0..20mA

Y- 21 liniowe 4..20mA

- {[-liniowe 0..10V

750°C
380°C)
680°C)
800°C)
850°C)
630°C)

.. 180°C)
.. 260°C)
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L.P.| Nazwa Opis Zakres zmian Wartos¢
parametru parametru wartosci firmowa
Rodzaj wejscia 2~ 1 - liniowe 2..10V
cd. -5 - liniowe 0..5V
{-§ - liniowe 1..5V
0- | -liniowe 0.1V
BE— { - liniowe 0,2.1V
w300 - liniowe 0..300mV
u {50 - liniowe 0..150mV
w {100 - liniowe 0..100mV
b {00 - liniowe £100mV
u-E - liniowe 0..60mV
b -E[] - liniowe +60mV
- 0
° cold sKgg?r?;;isrﬁrﬁf} Igmc.)s;?y Iglﬂﬁ(,)_-‘,l (5:0,1 } ZLatloamatyczna Ruko
6 | ~EGq. |Rozdzielczosc wskazan |[J- 4P -1 °c 2-dP I-dP
dla wejs¢ termometrycz-
-nych lub potozenie kro- | {-4P -0,1°C  J-4FP
-pki dla wejs¢ liniowych.
7 F u'_ I: Filtracja programowa " 1,0..12,0 sekund; krok zmiany 0,5s | 1,0s
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L.P.| Nazwa Opis Zakres zmian Wartos¢
parametru parametru wartosci firmowa
8 | Gh F. |Przesuniecie wskazan® | -25,0..25,0°C lub -250..250 2 0,0°C
9 | GA 17 |Wzmocnienie wskazan” | 85,0..115,0 100,0
10 | b ok |Konfiguracja wyjsé rELL -PK1/SSR1-sterujace |~F! I
’ (patrz pkt.3.Opis...) - PK2/SSR2- pomocnicze
L «nL -0/4..20mA - sterujace
- PK2/SSR2- pomocnicze
L i - 0/4.20mA - retransmisja
pomiaru
- PK2/SSR2- sterujace
L 1A -0/4.20mA- retransmisja
pomiaru
- PK2/SSR2- pomocnicze
1" EL in Rodzaj wyjscia liniowego| '-[—E'E' -4.20mA
0-20 -0.20mA
12| ) L g |Limitdolny dia wyjscia |-199,9..1800 °C lub -1999..9999 7 | 0°C
X liniowego 0/4..20mA (dziata gdy retransmisja pomiaru)
13| L H  |Limitgorny dla wyjscia | -199,9..1800 °C lub -1999..9999 21 100°C
liniowego 0/4..20mA (dziata gdy retransmisja pomiaru)
14 | GPIL 5 |Dolny limit nastaw SP. ! |-199,9..1800 °C lub -1999..9999 ? | -199°C
" |lub dolna warto$¢ wska-
-zan dla wejsc liniowych
15 | GPH . |Gomy limit nastaw 5P {|-199,9..1800 °C lub -1999..9999 21 850°C

lub gérna warto$¢ wska-

-zan dla wejs¢ liniowych
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L.P.| Nazwa Opis Zakres zmian Wartosé
parametru parametru wartosci firmowa
16 ==y Warto$¢ zadana dla -199,9..1800 °C lub -1999..9999 ? | 100 °C
- wyijscia sterujgcego
17 ouk. ! Wybor' roldzaju p.racy l‘lEF”: - sygnat grzania . hEF”:
dla wyjscia sterujgcego coal - szgral ckhiodzTnla
r _ - zdalnie kontrolowane
rklo poprzez RS485
18 | FL L ! |Stanwyjscia sterujacego| oo | - bez zmian nalh
poza zakresem wskazan| o PE - - wyjscie wytaczone
lub gdy uszkodz. czujnik | -1 45 - wyjscie wiaczone
19 GPZ2 |Wartos¢ zadana dla -199,9..1800 °C lub -1999..9999 ? | 100°C
’ wyjécia pomocniczego
20 Wybor rodzaju pracy oF F - wyjscie wytaczone

oukl

dla wyjscia
pomochniczego

(opis w pkt. 5.5. Rodzaje
pracy wyjs¢ w trybie

ON-OFF)

RERL -sygnat grzania

c ool - sygnat chiodzenia

I~ — - zdalnie kontrolowane
rElo poprzez RS485

_ L -odchylenie od 5P, {
dE h (sygnat chfodzenia)

dE - -odchylenie od 5F.
(sygnat grzania)

~H - - zakres wokot SP
(wyjsécie wiaczone)

hERE
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L.P, Nazwa Opis Zakres zmian Wartosé
parametru parametru wartosci firmowa
~FA- g - zakres wokét SP. |
(wyjscie wytaczone)
L - -alarm dla zegara i rampy
(wyjscie wytaczone)
£ - -alarm dla zegara i rampy|
(wyjscie wigczone)
21| FLEZ |Stan wyjscia pomocnicz.| n gl h - bez zmian nolh
poza zakresem wskazan DPE m - Wyjcie wytaczone
lub gdy uszkodz. czujnik | - | DS - wyjscie wigczone
22| HYSZ |Histereza dla 5P2 0..200,0 °C lub 0..2000 ? 1°C
23| HYS5 ! |Histereza dia 5P | 0..200,0 °C lub 0..2000 ? 1°C
24 P, |Zakres proporcjonalnosc 0..999,9 °C lub 0..9999 2 0°C
=" | dla regulacji typu PID (0 wytacza PID)
25 L . |Czas catkowania dla PID| 0..3600 s 0s
t (0 wytacza catkowanie)
26 Ed Czas rézniczkowania 0..1000 s O0s
" |dla PID (0 wytgcza rézniczkowanie)
27 En Okres impulsowania 3..240 s (dla wyjs¢ przekazniko- 5s
" |dlaPID wych >15 s, dla SSR <15 s)
28| LunE Fu’nkqa doboru parlame— oFF - wylapzona. oF F
-trow PID (auto-tuning) HUIZD - start po kazdym
wigczeniu zasilania
MARU - uruchamianie reczne
29 R Nachylenie krzywej 0,1..25,0 °C/min lub 1..250 2 4/min| 1 °C/min
. 4 ] = ~
grzania (rampa) (dziata gdy Func.=Pral)
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L.P Nazwa Opis Zakres zmian Wartos¢
parametru parametru wartosci firmowa
30 Ehd ! 1-szy czas przetrzymania| 0..1440 min (max 24godz.) 60min

dla rampy lub wartoé¢ | (dziata gdyFunc.=Praol lub
poczatkowa dla zegara. | Func.=E f1E)

31 Ehd?2 2-gi czas przetrzymania 0..1440 min (max 24godz.) 60min
dla rampy (dziata gdy Func. =Prol )

32 Hddr Adres urzadzenia 1..199 1

33| hHAud |Predkosé transmisii 2,4.4,8..9,6..19,2 kb/s 9,6kb/s

34| SF . | Kod dostepu 0000..9999 0001

1) filtr inercyjny I-go rzedu. Wprowadza dodatkowe op6znienia w petli regulacji. W
praktyce parametr ten powinien by¢ ustawiony na mozliwie mate wartosci, takie ktére
beda wystarczajace do odfiltrowania zaktécen.

2) dla wejs¢ liniowych.

3) moze by¢ uzyte do kalibracji (kompensaciji) wskazan (czujnika)

5.4.Konfiguracja wyjscia liniowego 0/4..20mA

A UWAGA : wyjscie liniowe jest wyposazeniem opcjonalnym. W urzadze-
- niach bez wyjscia liniowego parametr tout musi by¢ ustawiony na rELL

Do konfiguracji wyjscia 0/4..20mA stuzg parametry: touk ,EL in,L Lo L H
Wyjscie liniowe moze pracowa¢ w jednym z dwoch trybow:
- jako wyjscie sterujace (gdy Eouk =L nl ) oraz
- jako wyj$cie retransmisyjne pomiaru (gdy kouk =L inr lub kouk = L infA)
W trybie tym wartos¢ pradu wyjsciowego jest proporcjonalna do wyswie-
-tlanej wartosci pomiaru w zakresie od L Lo do L H .
Uwaga : diody LED do sygnalizacji stanu wyj$¢ na panelu przednim dziatajg
zawsze dwustanowo zgodnie z realizowang funkcja i ustawieniami



parametrow out. | (LED czerwony), outd (LED zielony). Gdy touk =L inr
LED zielony nie jest powiazany z zadnym wyjsciem (jest jedynie alarmem

wizualnym)

5.5.Rodzaje pracy wyjscia pomocniczego w trybie ON-OFF

-dE-h: odchylenie od 5F. i - sygnat chtodzenia (do regulacji tréjstawnej)

stan wyjscia
pomocniczego

wigczone - ON

wytaczone- OFF

stan wyjscia
pomocniczego

wigczone - ON

wytaczone- OFF

stan wyjscia
pomochniczego

wigczone - ON

S5P2
HY52
A
Y
GF I SP {+5P2 warto$é mierzona
- dE-c : odchylenie od 5F. { - sygnat grzania (do regulaciji trojstawnej)
SP2
HY52
A
Y
SP 1 SP 1+5P2 warto$¢ mierzona
- rA-c : zakres wokot 5P [ - wyjscie wiaczone
5P2 5P2
HY52 HY52
A A
4 \ 4
SP -5P2 SP 1 SF [+5P2 wartoé mierzona

wytaczone- OFF

16
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- ~A-o : zakres wokot 5F. | - wyjscie wytaczone

stan wyjscia 5P2 SPZ
pomocniczego |1y 3 HY52
wiaczone - ON y Y A
§ \ 4 A 4
wylaezona- OFF 5P 1-5P2 SFP 5P 1+5P2 warto$¢ mierzona

5.6. Regulacja PID i auto-tuning PID

Zarowno funkcja doboru parametréw (auto tuning) jak i regulacja PID
przeznaczone sa do uktadow o statej wartosci zadanej i statych warunkach
podczas pracy. Algorytm PID pozwala na uzyskanie wiekszej niz ON-OFF
doktadnosci regulacji wielkosci mierzonej. W celu doboru parametréw PID
(Pb,E. 1,Ed,Eo) optymalnych dla danego obiektu regulacji mozna zastoso-
-waé auto-tuning. Gdy parametr unE réwna sie Auka lub [TAnw to algorytm
mozna wiaczac¢ lub wytaczac recznie. W tym celu nalezy w trybie normalnej
pracy przycisna¢ kilkukrotnie przycisk Up do chwili gdy na gérnym wys$wie-
-tlaczu pojawi sie napis Eunk,a na doinym on lub ofF. Wciskajac SET,

a nastepnie Up lub Down oraz ponownie SET mozna uruchomi¢ badz
zatrzymac¢ auto-tuning. Uruchomienie tuningu wymaga stabilnej poczatkowej
wartosci mierzonej na obiekcie. Stabilng wartoscig poczatkowg moze byé np.
temperatura otoczenia. W przypadku recznego startu moc grzejng lub
chfodzaca nalezy zataczyc¢ dopiero po uruchomieniu funkcji w ciggu 25s
(przed automatycznym zataczeniem sie wyjscia sterujgcego). Wskazane jest
uruchamianie tuningu automatycznie po kazdym starcie zasilania gdyz
zastosowany algorytm doboru parametréw PID nie powoduje zadnych
zbednych opdznien przy dochodzeniu wartosci mierzonej na obiekcie do
wartosci zadane;.
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Parametry PID zapisywane sg w nieulotnej pamieci regulatora dopiero po
udanym procesie tuningu. W przypadku przerwania procesu auto-tuningu
regulator powraca do trybu pracy wynikajgcego z dotychczasowych ustawien
i np. jesli przed wtaczeniem auto-tuningu regulator byt w trybie pracy ON-
OFF to po nieudanym cyklu doboru nastaw PID regulator powréci do trybu
pracy ON-OFF. Warunkiem koniecznym do uruchomienia tuningu jest réznica
pomiedzy wartoscig zadang SP. !, a mierzong wynoszgca co najmniej 50°C.

5.7.Regulacja programowana-rampa.

Regulator zostaje wprowadzony w tryb pracy programowanej gdy parametr
Func. =Prol. Majg zastosowanie wtedy nastepujace parametry : A, Ehd !
i EhdZ . Zasade dziatania oraz nazwy etapow przedstawia rys.5.6. W celu
podgladu na jakim etapie aktualnie znajduje sie program regulacji nalezy w
trybie normalnej pracy wcisna¢ 2-krotnie przycisk Up. Na gérnym
wyswietlaczu pojawi sie napis Proli, a na dolnym nazwa etapu.

Do sygnalizacji trwania lub zakonczenia procesu mozna uzy¢ wyjscia
pomocniczego. Wéwczas parametr out2 nalezy ustawi¢ na £ «-olub k£ -c

Warto$¢ mierzona

]
etap 1-szy etap 2-gi “"% etap 4-ty etap 5ty
(rampa) (przetrzymanie 1) || (przetrzymanie 2) | | (koniec programu)
5pe :
ﬂ7 histereza - HY5, | SkoP
S5k e
FAAP|,  Eh- | th-2
Czas

Rys.5.6. Regulacja programowana-rampa.
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5.8. Funkcja zegara.

Funkcja zegara jest aktywna gdy parametr Func.=E 1E.Odliczanie czasu
widoczne jest w postaci migajacej kropki na dolnym wyswietlaczu. W trakcie
pracy zegara regulator realizuje algorytm sterowania wynikajacy z nastaw
parametrow, tj. moze pracowaé zaréwno w trybie ON-OFF jak i PID oraz
mozliwe jest uruchamianie auto-tuningu. Wartoscig poczatkowa dla timera
jest wartos¢ parametru Ehd . W celu podgladu lub korekcji czasu do
odliczania nalezy w trybie normalnej pracy wcisng¢ kilkukrotnie przycisk Up
do momentu gdy na gérnym wyswietlaczu pojawi sie napis £ 1E,a na dolnym
aktualny stan zegara w min. Zmiany wartosci dokonuje sie standardowo, t;.
wciskajac SET, a nastepnie Up lub Down. Zmieniong wartos¢ nalezy zatwie-
-rdzi¢ przyciskiem SET . Po skonczeniu odliczania na dolnym wyswietlaczu
pojawia sig napis StoP oraz dodatkowo gdy parametr £ (/i€ = 5EaoF nastepuje
wytgczenie wyjs¢ sterujacych. Do sygnalizacji trwania lub zakonczenia odli-
czania zegara mozna uzy¢ wyjscia pomocniczego. Wéwczas parametr oukd
nalezy ustawi¢ na £ -o lub £ -c. Sygnalizacje zakonczenia odliczania
zegara mozna wytaczy¢ ustawiajac aktualny stan zegara na komunikat ALaoF

5.9.0bstuga protokotu komunikacyjnego MODBUS-RTU

Format znaku : 1 bit startu, 8 bitow danych, 1 bit stopu, brak bitu parzystosci
Funkcje : 3,4 - odczyt ( maks. 42 rejestréw/parametréw w ramce), 6 - zapis
Opis rejestrow:

Rejestr Zakres Opis Zapis
00H 5AH Numer identyfikacyjny urzadzenia Tak")
01H  [-1999..9999 | Wynik pomiaru (bez przecinka) Nie
02H 0..3 Stan przekaznikéw - 00H i 000000AM Tak)3)
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Rejestr | Zakres Opis Zapis
A - pomocniczego, M- gtdbwnego, wigczony = 0

03..07H Rejestry ogoélnego przeznaczenia Tak")

08 H 0.3 Parametr Func.: 0=5koP, 1=cont, 2=Proal, 3=t [f1E Tak2)

09..17H Pozostate parametry w kolejnosci zgodnej z pkt.5.3 (str.9) Tak2)

18H 1.3 | Parametr ouk. {: 1=hEAE, 2=cool, 3=rElo Tak?)

19..2AH Pozostate parametry w kolejnosci zgodnej z pkt.5.3 (str.9) Tak2)

1) zapis rejestru nastgpuje w pamigci ulotnej (RAM)
2) zapis rejestru nastepuje w pamieci nieulotnej (EEPROM)
3) zapis rejestru oddziatywuje gdy parametrguk. { lub ouk? =rELa

Format ramki zapytania (i odpowiedzi gdy byt zapis rejestru - funkcja = 6)

adres |funkcja

adres rejestru

liczbal/wartos¢ 1)

suma kontrolna CRC

1bajt | 1bajt

2 bajty : HB,LB

2 bajty : HB,LB

2 bajty : LB,HB

Format

1) liczba rejestréw do odczytu lub warto$¢ rejestru do zapisu

ramki odpowiedzi (gdy byt odczyt rejestru - funkcja = 3 lub 4)

adres |funkcja

liczba 1)

dane

suma kontrolna CRC

Tbajt | 1bajt | 1bajt

liczba bajtow : HB,LB,..

2 bajty : LB,HB

Format ramki btedu

1) liczba bajtéw danych w odpowiedzi (max. 42 rejestréw x 2 = 84 bajtow)

adres funkcja )

kod btedu 2

suma kontrolna CRC

1 bajt 1 bajt

1 bajt

2 bajty : LB,HB

1) szczegodlna odpowiedz, tzn.: pole funkcja = funkcja OR 0x80
2) kody btedéw umieszczono w tabeli
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Kod btedu Opis btedu

0x01 nieprawidtowy numer funkcji

0x02 nieprawidtowy numer rejestru/parametru do odczytu lub zapisu

0x03 warto$¢ parametru do zapisu poza dopuszczalnym zakresem

6.Znaczenie komunikatow i btedow.

Kasowanie btedoéw : jednoczesne wcisniecie przyciskow Up i Down.

H-Er

przekroczenie zakresu pomiarowego od géry lub uszkodzony czujnik,

L-Er

przekroczenie zakresu pomiarowego od dotu lub uszkodzony czujnik,

E-Er

auto-tuning zostat przerwany z powodu niewtasciwych warunkéw pracy lub
przez uzytkownika,

5-Er

niestabilny sygnat wejsciowy - wyjscia zostaty wytaczone.
(ponowne zatgczenie wyj$¢ nastepuje ok. 35 s po ustgpieniu przyczyny)

SAL

osiagnieto limit dolny lub gérny nastaw dla wartosci zadanej

=18

blokada nastaw warto$ci zadanej wiaczona

stabilizowanie sie wskazan dla mierzonego sygnatu
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7. Dane techniczne
Wejscia pomiarowe:
- Termoelektryczne (termoparowe) : J, K, E, N, R, T, S, B
- Termorezystancyjne : Pt100, Pt1000, Ni100, Cu100 (PN-EN 60751+A2)
- Liniowe : 0/4..20mA, 0/2..10V, 0/1..5V, 0/0,2..1V, 0..300/150/100/60mV,
+100mV, +60mV
- zakresy pomiarowe : zawarte w pkt. 5.3, str.10 przy LP=4 (parametrinfu )
- rozdzielczo$é pomiarowa wejscia : 16 bit
- separacja galwaniczna od zasilania : 1,5kV
Btad podstawowy pomiaru warto$ci rzeczywistej (% zakresu pomiarowego):
- <0,3 % dla wejs¢ termoparowych typu J, K, E, N, T
- < 0,4 % dla wejs¢ termoparowych typu R, S, B
- dla termopar dodatkowo < 2 °C - kompensacja temperatury zimnych spoin
- < 0,1 % dla wejs¢ termorezystancyjnych Pt100, Pt1000, Ni100, Cu100
-<0,2 % dla wejs¢ liniowych
Wyijscia :
- 2 przekaznikowe SPDT, SPST : ER305, ER301 - 5A/250VAC i 3A/250VAC
pozostate typy - 2 x 8A/250VAC (obcigzenie rezystancyjne)
- tranzystorowe typu OC NPN- 20mA/12V (do sterowania SSR) - opcja
- wyjscie liniowe 0/4..20mA (opcja), rozdzielczos¢ 5,8uA (12 bit),
rezystancja obciazenia Robc < 250 ohm,
btad podstawowy < 0,2 %
- RS485, MODBUS-RTU, separacja galwaniczna od zasilania i wejscia
pomiarowego 1,5kV - - opcja




Wbudowane funkcje i algorytmy regulaciji:
- ON-OFF z histereza, PID, auto-tuning PID, zegar, regulacja nachylenia
krzywej grzania/chtodzenia (rampa)

Zasilacz przetwornikéw pomiarowych
- 24VDC/30mA

Znamionowe warunki uzytkowania:

- napiecie zasilania: 95..265VAC, 50Hz

- pobdr mocy: < 4VA

- temperatura otoczenia: 0..50 °C

- wilgotno$¢ wzglgdna powietrza : 0..90 %Rh (bez kondensaciji)

Stopien ochrony zapewniany przez obudowe :
- od strony panelu czotowego : IP54
- od strony ztgcz elektrycznych : IP20

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC)
- odpornosc¢ na zaktécenia: wedtug normy PN-EN 61000-6-1:2002
- emisyjnosc¢ : wedtug normy PN-EN 61000-6-4:2002

Wersja 1.5.5
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